Rullakuljetin valokenno
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Rullakuljetin —kennon valinta

Asiakas-sovelluksiin oikea anturi

| Kulietin leveys (A)

Ennen ratkaisun esittdmista asiakkaalle, on joitakin tietoja kuljettimesta selvitettava
oikean tuotteen valitsemiseksi.

Mika on kuljettimen leveys: A
Pienin tuote kuljettimella: = pitch

Ty6kalu pystyy valitsemaan automaattisesti, &) Telemecanique |
Valituista tiedoista riippuen,

Oikean anturi -vaihtoehdon.

..... XUY850AE1D2

TyOkalu kattaa 80% asiakas-sovelluksista.
Erikoistapauksissa ota yhteys asiakaspalveluumme.

(Seuraavassa osiossa selvida tuotteen rajoitukset)



Tekninen kuvaus

Rullakuljetin -kennon pituus

Anturin pituus riippuu kuljettimen leveydesta Anturin pituudesta riippumatta 5 eri vaihtoehtoa kennojen
jako: 54mm; 93,1mm; 108mm; 162mm; 186,2mm
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(9,8 to 35,4in)
Jos suurempi ota yhteys | |
asiakaspalveluumme

[ g |«
= Anturin koko: 250mm Mahdotonta saada >3 kennoa = Anturin koko: 900mm Mahdotonta saada jakoa
= Kennoja max: 3 tassa pituudessa » Kennoja max: 6 pienemmaksi kuin 108mm.
= Jako min: 54mm = Jako min: 108mm
Eri vaihtoehdot jaon ja anturin pituuden valilla, riippuu paédasiassa tunnistettavan 3

kohteen koosta



Tekninen kuvaus

Tunnistus

Anturi on suunniteltu erityisesti rullakuljetin -k&yttdon. Anturi asennetaan rullien valiin

Useita kohdekennoja on asennettu anturiin (m&éara riippuu kohteen koosta ja anturin pituudesta).

4
Tunnistus : uusi suunnittelu, ﬁ LED indikoint Kohde kenno
tunnistaa 270° ‘ /\ Infrapuna valo

v
=

Kohde kennona, tamé& on herkka kohteen varille, kohteen lapin&kyvyyteen ja mahdollisiin reikiin.

Erityisesti valkoisen ja TR ! .
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Tekninen kuvaus

Anturin asennus

Suunniteltu erityisesti rullakuljetin -kayttdon. Anturi asennetaan rullien valiin.

Vaihtoehtoisia Voidaan asentaa

asennustapoja, kaiken tyyppisiin “e ]
profiilista riippuen. rullakuljettimiin, joko 0%
suoraan kuljetin
runkoon tai M4 pultilla
kannattimiin. {
|
= Ruuvikiinnitys alhaalta [T?"
= Vertikaali asennus , 2 ’
= Tunnistus ylhaalta pain (L)
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. o4 () Kannatin
@4 0.28 2016 7 asennettuna

kuljettimeen



Miten valita oikea tuote ja soveltuuko rullakuljetin -
kenno?

Position. Click. Done.
Your conveyor is sensing.

ens
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Miten maaritella soveltuvuus !

5 kysymyksen testi: \)(/E U/\)DE KSTAA)D

© Onko kuljettimen leveys valilla 250 ... 900mm?

@® Onko tunnistettava tuote suurempi kuin 54mm?

© Onko rullien vali suurempi kuin 12mm?

@ willainen tunnistettava tuote on (ilman reikis) ja ei mustan varinen?

© Miten anturi mahdollista kiinnittaa (isavarusteilla)?

Jos 0+0+O0+0+0O “KYLLA”

Soveltuu rullakuljettin -kennolle

Jos “EI” ©, @ tai ©

Monimutkainen sovellus (speciaali tuote)
Yhteys tekniseen tukeen/ asiakaspalvelu

Jos “EI’ O tai ©

- Monimutkainen sovellus (tutkitaan onko mahdollista
- Yhteys tekniseen tukeen/ asiakaspalveluun




Oppaat

Nama videot on tehty esittelem&an tuotteen etuja ja helpottamaan tuotteen kayttéonottoa.

Y Feemecarione]
Sensors
® Easy and quick to install

Standard Sensor @ Mew Roller Sensar @I

Nopea asentaa kuljettimiin Asenna rullakuljetin -valokenno kuljettimeesi

Video linkki youtube: https://www.youtube.com/user/TelemecaniqueSensors/videos
Video linkki tesensors.com: http://www.tesensors.com/qglobal/en/support/video/



https://www.youtube.com/user/TelemecaniqueSensors/videos
http://www.tesensors.com/global/en/support/video/

Rullakuljetin valokenno tarjooma

Koodiavain:
XUY455NB4H03M12
Designation Part number (15 types max.)
Photoelectric Sensor XiUiY Cabling LCabla  PVC or BVR £
Format 456 mm 4. 5.5 Cable material :Cabls 0.3m 0:3
Width mm Iy Cable length :Cable 2 m 2
PYC or PvR Cable 5 m [

. . Cable yy m Yy
yyy tarkka kuljettimen leveys mm 300 mm ... 900 mm. Bonnector MAS with 0734 cable (RERL SR
Enemman kuin 900 mm, yhteys Telemecanique edustajaan ! Connector M12 with y.y m cable Y.y M2
Functions High excess gain (Black objects) B

Logic output PNP NO only IP50 A Fixation part Adhesive part A

Logic output PNP NO only IP65 C Diameter 8 D

Logic output NPMN NC only P50 E Hexagonal 11.2 H

Logic output NPMN NC only IP65 D Mo fixation part N
additionnal Mo additionnal function IP50 N Double hexagonal P
main Timer (Temporisation). IP50 T
(A..2) Mo additionnal function IP65 M

Timer (Temporisation), IP65 S
Sensors Sdmm A 1.. 6 kennojen tarkka méaéara.
pitch {spacing):93.1 mm B . . .

108 mm é Esimerkissa: 4

162 mm D

186.2 mm E

others F.Z




Telemecanique

Sensors
Simply Easy!™




